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本資料は、「働く人間型ロボット」である。多数の企業や大学が参加して
1998年4月～2003年3月に行われた、経済産業省の「人間協調・共存型ロ
ボットシステム研究開発プロジェクト」において、産業技術総合研究所と
川田工業が中心となって開発した。不整地歩行や転倒しても起き上がれる
など、人間と同様の動作や機能を実現した。さらに「人と共存して働くヒ
ト型ロボット－NEXTAGE（ネクステージ）」に発展し、人とロボットが共存
する生産ラインの実現につながった。今日、より付加価値が高く、市場の
ニーズに適時対応する変種変量生産やセル生産などで欠かせないものと
なった。その原点として日本のロボット開発技術発展の重要な段階を示す
ものとして重要である。
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