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公開・非公開

写    真

その他参考と
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ファナック株式会社

ファナック株式会社　

1977年

1977年

大幅な低価格化を実現し，現在のロボット大国＝日本への契機となった
産業用ロボットである。手先に当たる部分を茶筒型の空間の中で場所と
向きを設定して動かし，周囲に配置された複数のCNC工作機械の加工対象
物（ワーク）を着脱する作業に使用された円筒座標系・5自由度・PTP制
御のロボットである。腕の上下，前後および旋回の3軸の動きには直流
サーボモーター，手先にあたる部分の2軸の動きには空気圧制御が用いら
れた。サーボモーターの制御は，1つの制御回路を切り替えて複数のサー
ボモーターを動かす，同時1軸制御方式であった。

一－イ，二－ロ

第 00118 号

FANUC ROBOT MODEL1

所 在 地
山梨県南都留郡忍野村

ファナック株式会社　




